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Úkolem je provést rešerši a vyřešit přiměřeně zadaný dílčí
úkol související: 

1. s open-source programovacímy nástroji pro vývoj prototypu 
aplikace měření a řízení laboratorní soustavy (nejspíš Python a jeho 
knihovny) 

2. s nízko-nákladovými HW prost ředky pro měření a řízení pro 
implementaci prototypu aplikace (měřící karta Labjack, minipočítače 
typu Raspberry-Pi, BeagleBone, Odroid, Micropython...) 

3. se základnímy algoritmy zpracování naměřených dat pro adaptivní
identifikaci a odladění regulátoru na základě naměřených dat (základní
principy učení neuronových sítí pro účely identifikace a řízení)
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Jedna z laboratorních 
úloh, na které je možné
projekt řešit:

 

Tegra K1 NVIDIA 
Supercomputing



from ftplib import FTP
ftp = FTP('192.168.57.10') # adresa serveru
ftp.login('admin','12345678') # přístupové údaje
ftp.cwd('MEMCARD1/data') # přesměrování do určité složky na serveru
print ftp.getwelcome() +"\n" # zobrazení úvodní zprávy serveru FTP
print ftp.dir() # zobrazení obsahu volané složky
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Příklad grafického 
rozhraní a programu 
v Pythonu pro 
vzdálený přístup do 
paměti 
programovatelného 
automatu ve výrobní
lince přes FTP 

Pro běžné uživatele 
Matlabu je přechod 
na Python velmi 
snadný (i obráceně)


