Rosenbrockova metoda

Vybréano z Lederer, P., Brousil, J.: Teorie a optimalizace mechanickych systéma 1l, CVUT, Praha, 1989
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Vychozim bodem k-tého stadia optimalizace Jje bod se zatim nejni2i{ hod-
notou ci{lové funkce, déln se ji2 v_gfldchézeji:im stadiu ux€di n lineédrnd ne-
z&vislych smérd Sm 52 g sse s("‘a pfedem jsou zvoleny vychozi hodnoty
krokl 8,, 854 eeo 5 8n V Jednotlivych smérech /prakticky asi témé® vidy s =

s,= °*° =s,= 8/, V prvnim stadiu se vychéz{ ze zvoleného bodu !“) a sméry
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Spotit4 se cilovad funkce ve vychozim bod& F“)a déle v bod& na sméru Sfﬂ
vzdaleném o délku kroku 8, od vychoziho bodu, Je-1li v novém bod& F ni3&{
neZ Fm nahrad{ tento bod v paméti bod X'djrko zatim nejlepsi a pro dals{
cyklus si zapamatujeme, %e postup ve sméru byl uspésny a krok s, nahradi-
me zv&tSenou hodnotou u.s4. Pokud Jje novy bod hor&i neZ bod E’, zistéavé v
paméti plvodnf{ nejlep3{ bod a v pPiltim cyklu pustupu ve sméru S’ se bude pra-
covat s krokem = f3-s;. Nésleduje pohyb ve smé&ru 52) 8 ... atd.,, aZ po

smir S(k]a pfemisténi{ ze zatim nejlep3iho bodu o sp. Tim kon&i prvni cyklus
a okamZit& navazuje cyklus nésledujfici, ve kterém maj{ kroky bud zvétienou ve-
likost ® s; .nebo redukovanou velikost =/ s; podle vysledku testu na zlepde-
n{ €1 zhor3eni hodnoty cilové funkce p¥i pohybu v 1-tém sm&ru v cyklu pfedché-
zejicim. _Popsanym zpisobem probihé vypofet tak dlouho, dokud v kaidém ze smérd
“} aZ S(nneni dosaZeno alespon jednoho Gsp&3ného a jednoho nedspéiného vyiis-
leni ciflové funkce. Po spln&n{ této podminky se dokonZi cyklus a k dovr3eni
k-tého stadia zbyva je3tZ urfit sméry pro stadium (k + 1)-nf ,
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d, ... algebraicky soufet pfemistZn{ ve sméru 5:“

d,... algebraicky soufet pfemisténi ve sméru ﬁ.“
a8 vytvofime n pomocnych vektord
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Vektory A{” Jsou ne-rozm&rné se sloZkami
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kde mia] je i-t4 slofka J-tého smérového vektoru SJ .
K pomocnym vektordim A{I‘) se vytvoli{ soustava ortogonélnich vektord oW,
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Vektory gik“) aZ E,(‘h”tvnfi novou n-tici linedrn& nezévislych jednotko-
vych smérovych vektord pro (k + 1)-n{ stadium. Vychozim bodem (k + 1)}-niho sta-
dia je samozfejmé bod, ve kterém skon&ila optimalizace ve stadiu k=-tém a za-
Eind se znovu se zakladnimi hodnotami krokl s,, 8,, «.e , Spe

Volime~1l1 malé Zi{slo £ > 0 , pokraduje se v optimalizaci tak dlouho, do-
kud dochaz{ k podstatnym zm&ném optimalizaZnich prom&nnych a plat{i 'df + d;
+ + g2
LR N n > 8 L]

Obvyklé hodnoty soufiniteld « a3 jsou « =3 a S = 0,5,



