USTAV MECHANIKY, BIOMECHANIKY A MECHATRONIKY
Odbor mechaniky a mechatroniky

Dynamika hmotného bodu a soustav hmotnych bad

Hmotny bod neniéeso — nema zZadny rozZm PrototfeSime pouze jeho polohu, nikoliv
nataieni, a st& ndm pouze rovnicem - d = Y; F, (Newton).
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Priklad
Urcete misto odpoutani hmotného bodu od valcové
plochy (@ , = ?) a misto dopadu hmotného bodu
na vodorovnou rovinul(= ?).
Dano:m,r,h,vg, u=0.
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Priklad |
Dva hmotné body 2 a 3 jsou spojenyity ; 5
zanedbatelné hmotnosti a vedeny v drazkac M
bez pasivnich odpdr Dano:m,, mg, I, I o, k. i
Urcete vlastni pohybovou rovnici soustavy a | | k
statické rovnovazné polohy. |
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VPR = VlastniPohybovaRovnice ... popisuje pohyb a neobsahuje reakce
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Priklad

Dve¢ stejna zavazi 2 a 3 z&8ena na laha volné kladce jsou
v nakreslené poloze drzena v klidu vodorovnou Zaraz
ve vySceh nad podlahou.

Urcete, jak se budou zavaZzi pohybovat po odstriararazky.
Vypocitejte, jakou rychlosti narazi zavazi pohybujictei
na vodorovnou rovinu. Vliv hmotnosti kladek i laaaSech

druhi odpofi zanedbejte.
Dano:h.
Ey —Epo =W

Priklad
Viiz 2 0 hmotnostin, narazi rychlostv 5o na stojici iz 3

— » V20

VgoZO

0 hmotnostm3; a automatické $gahlo oba vozy
spoji.Vypaocitejte, jakou rychlosti se budou oba vozy

pohybovat po sfazeni. Zanedbejte odpory proti pohybu i

vliv hmotnosti kol.
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x: (my+mz)v—myv, =0 - v=

Priklad

Urcete pohyb zadaného mechanismu a
reakce ve vazbachdasovém

intervalu <0;t;>.

Dano:

l; =600 mm,l, =300 mmJ4 = 1000 mm,
hs = 300 mm,

s, = 0012kgnv, s, = 0015kgnt,

l,s, = 0594kgn?

mp = 1.6 kg, mg = 1.4 kg,

my = 5.2 Kg,

M, = 6,2 Nm,F, = 2,5 N,t; = 2s,
t=0 S,(I) 120:T[/ 3,W120=0,2 Sl




