Metoda redukce
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Urcit: VPR (metodou redukce)
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Za nezavislou souradnici zvolime ¢, a zjednoduSime zapis vynechanim indexu:

q=¢2=¢
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Dosazeni vztahii pro kinematiku:
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Redukovana hmotnost m* je konstantni, nezavisi na poloze, a proto

am*
dq N

Zobecnény silovy ucinek Q ur¢ime metodou virtudlnich praci:
Q6q = M6 — G6y45, — G36Y15, — G465,
r r
Qbép = M,6¢ — GZ§COS(p 8¢ — Gzrcos @ 6 — G4§cosgo5(p
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Q == MZ - (Gz + 263 + G4)§COS(p
Vlastni pohybova rovnice:

r
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