Disertace a jejich kvalita na FS
CVUT v Praze



Podstata doktorského studia je
disertacni prace
Podstata disertacni prace je kousek
nového poznani lidstva



Disertacni prace podle zakona

» ZAKON €. 111/1998 SB., § 47 Doktorsky studijni
program

e (4) Studium se radné ukoncuje statni doktorskou
zkouskou a obhajobou disertacni prace, kterymi se
prokazuje schopnost a pripravenost k samostatné
cinnosti v oblasti vyzkumu nebo vyvoje nebo k
samostatné teoretické a tvurcéi umélecké ¢innosti.
Disertacni prace musi obsahovat puvodni a
uverejnéné vysledky nebo vysledky prijaté
k uverejnéni.



Disertabilita a kvalita disertaci

Zakladni hledisko je novost vysledku
Novost vuci cemu?
Novost vuci dolozenému lidskému poznani

Jasna formulace novosti
Novost v daném oboru



Hranice lidského poznani

V hlavé néjakého clovéka

V néjaké publikaci

m praktickém pouziti (pramysl)

-



Novost disertace

V hlavé néjakého Clovéka

V néjaké publikaci

praktickém pouziti (pramysl)

W\

=

Nedisertabilni disertace



Nepublikovana novost z praxe

V hlavé néjakého Clovéka

V néejaké publikaci

\

V praktickém pouziti (prdmysl)

=




Struktura disertacni prace

Uvod — jaké oblasti se tyka

Stav problematiky — co se zna -> co se nezna, neumi
Cile disertacni prace = resit to, co se nezna, neumi
Reéeni cild = Feseni toho, co se neznd, neumi

— metody reseni cilu

—oveéreni reseni cilU

Dusledky pro védu a praxi — vysledky v SirSim
kontextu

Zavér — shrnuti, ze bylo dosazeno cilt disertace
Literatura — cizi prameny, vlastni publikace

Doporucena délka 80-120 stran, prace s prilohami
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Prubéh doktorského studia

Studijni blok — studium predmétu, absolvovani
riznych dalSich povinnosti

Statni doktorska zkouska — zkouska znalosti po
nalezeni jadra disertace ve studii

Cesta k obhajobé disertace — kriticka reserse (stav
problematiky a formulace cilu disertace), studie
(shrnuti prvnich puvodnich vysledku, které budou
zakladem disertace)

Doktorat se sklada z ustni a pisemné casti zkousky.
Ustni cast = statni doktorska zkouska, pisemna cast =
disertacni prace




Forma kritickeé literarni reserse

Formulace uvazovaného cile disertace

Relevantni publikace — plna reference
— Odstavec o tom, co je obsahem publikace

— Odstavec o tom, zda resi ¢ast uvazovaného cile
disertace

Zaver — je uvazovany cil novy pro lidské poznani
Aspon 5 publikaci, aspon 5 stran



Priklad reserse

Miiller A., Maisser P.: Generation and application of prestress in redundantly full-
actuated parallel manipulators

Clanek se zabyvd aplikaci predpéti u redundantné pohanénych paralelnich manipulatort s dirazem
na manipulatory s jednim redundantnim pohonem. V avodu jsou vyjmenovany vyhody pouZiti
nadbyte¢nych pohont (vy3si dosaZitelné zrychleni, zvétseni pracovniho prostoru odstranénim
singularit, lepsi rozloZeni zatizeni mezi pohony, zvyseni tuhosti). Dalsi ¢ast popisuje sestaveni
pohybovych rovnic pomaoci Lagrangeovych rovnic smiseného typu. Z nich je sestavena rovnice pro
vypocet inverzni dynamiky (vypocet momentd pohoni, které zplusobi poiadovany pohyb
manipulatoru). Autofi zmifuji, Ze rovnice nema jednoznacné feseni a existuji tedy nenulova reseni,
ktera maji nulovy vysledny efekt — tento jev nazyvaji predpéti. ...............

Z hlediska protivalového fizeni je zajimava predeviim druhd ¢ast textu. Jednd se vlastné o rozvedeni
myslenek o antagonistickém fizeni v [1]. Neoddiskutovatelnd je nutnost zachovani sméru hnacich
silovych ucinkt béhem pracovniho cyklu. Ddle je dopodrobna popsdn zpisob nalezeni oblasti
vymezitelnych vili i nasledné nalezeni potrebnych hnacich ucinka pro prijezd trajektorii v této
oblasti pomoci kvadratického programovani. BohuZel se prace zabyva pouze doprednym fizenim
v oteviené smyCce, mozny pfinos jeho kombinace s fizenim zpétnovazebnym je pouze zminén
v zavéru. Od pfedchozich dvou publikaci se tato prace lisi predeviim zavedenim parametru predpéti,
nicméné v oblasti bezvilového rizeni dochazi k prakticky stejnym vysledkim, opét je problém fesen
kvadratickym programovanim. Navic je vidy feSeni zjednoduSeno omezenim na jeden nadbytecny
pohon. Zajimava moZznost kombinace fizeni predpéti v oteviené smycce s klasickym zpétnovazebnim
fizenim neni prilis rozpracovana.



Studie

Forma vedeckého clanku
Uvod

Stav problematiky (strucnée)
Cile

Metody reseni

Aplikace

Zaver s dalsim postupem
Literatura




Odlisnosti disertacni prace

* Diplomova prace — prokazani schopnosti aplikovat
zname postupy

* Vyzkumna zprava — popis novych vysledku a
postupu jejich dosazeni, novost nemusi byt vuci
dolozenému publikovanému lidskému poznani

* Disertacni zprava — popis reseni nového problému,
novost musi byt vuci dolozenému publikovanému
lidskému pozndni <-> védecky ¢lanek



Disertace a vyzkumna zprava

V hlavé néjakého Clovéka

WV néjaké publikaci

W\

praktickém pouziti (pramysl)

=

Nedisertabilni disertace, ale dobra vyzkumna zprava
aplikovaného vyzkumu



Kontrola disertace pred vazbou

Doporuceno, nikoli povinnost ze zakona
Existence vlastnich publikaci a jejich citaci v
casti prace s resenim cilu

Existence formulace cilu a jejich vazba na
Nnovost

Existence analyzy stavu problematiky a
dolozeni novosti cilu prace

Struktura prace



Odkazy na literaturu

e Kazda publikace ze seznamu literatury musi
oyt aspon jednou citovana v disertacni praci

* Popis publikovanych vysledku vzdy doprovodit
citaci prislusné vlastni publikace

* Publikace musi byt verejné dostupna v
kamenné knihovné



Kazdy vzdy muze konzultovat v
ramci konzultacnich hodin dékana
kazdy ctvrtek od 16 hod, pokud
jsem na fakulté



Dékuji za pozornost



