Priklad 8.3
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Pohyb hnaciho excentru 2 péticlenného mechanismu je popsan thlem ¢2 jako funkce
¢asu. Vektorovou metodou vyfeste polohu, rychlost a zrychleni viech ¢lenli mechanismu a také
bodu L prot (0;50) S.

Daéno:
OS = 100 mm, r = 130 mm, OA =650 mm, AB =850 mm, BD = 300 mm, DC = 200 mm,
CL= 100 mm, ¢, = D, + Psin(Qr), dy=20°; @=360°; 2=7/50s";
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