Priklad 4.4

Manipuldtor se pohybuje 2z nakreslené
pocatecni polohy, wurlené soufadnicemi
p=03Rad, s =01 mad =015 Rad .
Vypoctéte pohyb bodi A , B a L béhem
jedné otacky télesa 2 a vycislete polohu
bodi A, BalL atéles 2 a 4 v poloviné
celkového ¢asu pohybu.

Dano:r=10m,b=0,2m,c=19m,
d=03m,/=0,6m, y=0,3 Rad a dale
konstantni rychlosti w1, =8 s,

V3= 1,8ms  aws =225 .
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