USTAV MECHANIKY, BIOMECHANIKY A MECHATRONIKY

Laboratof:

Piiklad 6.1

Odbor mechaniky a mechatroniky

Program 6. cvi¢eni ME 2.A

Piiklad 6.2

Piiklad 6.3

Trigonometricka a vektorova metoda

Klika 2 mechanismu hoblovky se pohybuje
konstantni tthlovou rychlosti an,. Trigonometrickou
metodou vyfeSte absolutni pohyby vahadla 4 a
stolu 6 a relativni pohyb objimky 3 vzhledem
k vahadlu 4.

Dano: h, I, r, m, @, = konst.

Hnaci klika ctyftkloubového mechanismu se

konstantni uhlovou rychlosti  @1.

Trigonometrickou metodou vyfeSte pohyb
hnanych ¢lent 3 a 4.

Déno: b, r,1,d, >=Kkonst.

Vektorovou metodou vyieste polohu,
rychlost a zrychleni vSech ¢lenid
mechanismu podavaée a také bodu L
béhem prvni otacky kliky 2.

Déno: O,A=0,2m, 4B =0,7m,
OC=11m, BL=0,15m,

P12 = Qo0 + w10t + 1/20{121:2 ,
@120 = nl3 rad, w0 =0,3 rad s,
o1 = 1,5 rad s%



USTAV MECHANIKY, BIOMECHANIKY A MECHATRONIKY
Odbor mechaniky a mechatroniky

Kinematika obecného rovinného pohybu télesa
Pocitacova ucebna:

Piiklad 6.4
y B Ty¢ AB se pii pohybu stale dotyka kruznice k
D 0 poloméru r, jeji bod A je veden po piimce p
=9 a prubéh pohybu bodu A je uréen zavislosti
K s=s(t).

Ay = r
e 0, = p S X Uréete rovnice obecného rovinného pohybu
s(t) | A - tyCe, uhlovou rychlost tyce, trajektorii bodu D

a slozky jeho rychlosti.
m

Déno:s=s(t), r,m, AD=1; 4.S=m+r
Ptiklad vyteste nejprve obecné.

Dale pro zadané hodnoty s=%at® |
a =204 ms’,r=03m,m=08m
a | = 0,7 m vy¢islete vSechny veli¢iny v Case
t; = 0,8 s a nakreslete jejich grafy v zavislosti
nacaseod0dot;=19s.



