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Program 8. cviceni ME 2.A

Maticova metoda

Laboratof:

Priklad 8.1

Maticovou metodou fesSte pohyb mechanismu — naznacte zplsob feseni; vySetfete pribéh
polohy bodu L, tedy souradnic x(t) a y.(t) za pfedpokladu znalosti zavislych soufadnic jako
funkce souradnice nezavislé.

Dano: rozméry, o(t) .

Priklad 8.2

Maticovou metodou vyreste pohyb bodu L mechanismu v zavislosti na ¢ase.

Dano: rozméry, @(t) .



Program Kresic - feSeni rovinnych mechanism( vektorovou metodou

Pocitacova ucebna:
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Pohyb hnaciho excentru 2 péti¢clenného mechanismu je popsan uhlem ¢, jako funkce
Casu. Vektorovou metodou vyreste polohu, rychlost a zrychleni vSsech ¢lend mechanismu a

také bodu Lprot € <0;50>s.

Dano: OS=100 mm,r=130 mm, OA=650 mm , AB =850 mm, BD =300 mm,
DC =200 mm ,CL=100 mm , @1, = ¢o + ¢ sin(Qt) , o= 20°, ¢ = 360°, @ = /50 s .



