KINEMATICKA GEOMETRIE

LIST 40

Pohyb je uréen trajektorii 7* bodu A a trajektorii 7° bodu B. Sestrojte &ést trajektorie 7°©
bodu C (minimalné tii dalsi polohy bodu C).

b) Pouzijte pln& vyznatené &asti 7* r%avztah |AC|= [BC].

LIST 41

Pohyb je urcen trajektorii z* bodu A a obalkou (b) pfimky b. Pfi pouziti pIné vyznadené &4sti
trajektorie 7* sestrojte ¢ast trajektorie 7 daného bodu C (minimalné t¥i dalsi polohy bodu C).
V té&chto bodech sestrojte také te¢ny k trajektorii 7.

LIST 42

Pohyb je uréen obélkou (a) piimky a a obalkou (b) p¥imky b. Sestrojte &ast trajektorie 7"
daného bodu M (miniméln¢ tii dalsi polohy bodu M). V téchto bodech sestrojte také
te¢ny K trajektorii 7"

LIST 43

Pohyb je uréen trajektorii 7 bodu A a trajektorii 7® bodu B. PouZijte plné vyznacené &asti

trajektorii 7, 7° a sestrojte:

a) cast obalky (K) dané kruznice k (minimaln¢ tii dalsi polohy kruZnice k) a na téchto
kruznicich sestrojte body dotyku s obalkou (k);

b) c&ast obalky (m) dané piimky m = AB (minimaln¢ tii dal$i polohy piimky m) a na téchto
piimkach sestrojte body dotyku s obalkou (m).

LIST 44

Pohyb je uren obalkou (a) piimky a a obalkou (b) pfimky b. Sestrojte Cast obalky
(minimalné tfi dalsi polohy):

a) dané ptimky m a na sestrojenych piimkach urcete body dotyku s obalkou (m);

b) dané kruznice k a na sestrojenych kruznicich urcete body dotyku s obalkou (k).

LIST 45

Pohyb je uréen trajektorii 7* bodu A a obalkou (b) piimky b. PouZijte pln& vyznatenou ¢ast
trajektorie z* a sestrojte:

a) tii dalsi polohy dané ptimky c, na kazdé z nich urcete bod dotyku pfimky s obalkou (C);

b) ¢asti obou polodii. Hybnou polodii sestrojte v zadaném okamziku.

LIST 46

Pohyb je uréen trajektorii 7" bodu A a obalkou (b) pfimky b. PouZijte pln& vyznacenou &ast

trajektorie 7* a sestrojte:

a) tfi dalsi polohy dané kruznice k. Na kazdé z nich urCete body dotyku kruznice
s obalkou (k);

b) casti obou polodii. Hybnou polodii sestrojte v zadaném okamziku.

LIST 47

Pohyb je uréen polodiemi p, h. Sestrojte:

a) Cast trajektorie 7" daného bodu A. Ve dvou ze sestrojenych bodi uréete tecny k trajektorii
t”. Dale urcete vrchol V trajektorie 7* a bod vratu R;

b) c¢ast obalky (m) dané pifimky m. Na dvou ze sestrojenych poloh pfimky m uréete body
dotyku s obalkou (m).
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LIST 48
Pohyb je uréen polodiemi p, h. U dané polodie p pouzijte pIn¢ vyznacenou Cast a sestrojte:

a) c&ast trajektorii 7? 7° danych bodli A, B. Ve dvou ze sestrojenych bodli urdete te¢ny

k trajektoriim 7%, 7%

b) cast obalky (K) dané kruznice k. Ve dvou ze sestrojenych poloh kruznice k urcete body
dotyku s obalkou (k).

LIST 49

Pohyb je uréen polodiemi p, h. U dané polodie p pouzijte pIn¢ vyznacenou Cast a sestrojte:

a) cast trajektorie 7¢ daného bodu C. Ve dvou ze sestrojenych bodl urdete teény
k trajektorii z;

b) cast obalky (m) dané piimky m. Ve dvou ze sestrojenych poloh pfimky m urcete body
dotyku s obalkou (m).

LIST 50

Pohyb je uréen polodiemi p, h. Sestrojte:

a) cast trajektorie 7¢ daného bodu C. Ve dvou ze sestrojenych bodii urdete teény
k trajektoriiz;

b) cast obalky dané usecky AB. Ve dvou ze sestrojenych poloh usecky AB uréete body
dotyku s obalkou (AB).

LIST 51

Pohyb je urcen polodiemi p, h (r, : r, = 3:1). U dané polodie p pouzijte pln¢ vyznacenou ¢ast a
sestrojte ¢asti trajektorii 7#, 7° 7 danych bod A, B, C. Pro kazdou trajektorii sestrojte
alespont jeden jeji vrchol, pro z° urcete také bod vratu. Ve vrcholech sestrojte te¢ny
trajektorii.

LIST 51a
Pohyb je uréen polodiemi p, h (r, : r, = 2:1). U dané polodie p pouzijte pln¢ vyznacenou ¢ast a
sestrojte ¢asti trajektorii 7#, 7° 7 danych bod A, B, C. Pro kazdou trajektorii sestrojte
alespont jeden jeji vrchol, pro z° urete také bod vratu. Ve vrcholech sestrojte tecny
trajektorii.
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a) Sestrojte takeé trajektorii bodu D.
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